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MSN14827 
产品说明书 

小型封装、低功耗、双驱动器的 IO-Link 设备收发器 
 

主要特点 

⚫ 9V至30V工作电压 

⚫ 具有数字输出(DO)和数字输入(DI)辅助通道 

⚫ 低功耗、高可配置性的输出驱动器 

       - 低导通电阻：4.8Ω/2.2Ω (典型值) 

       - 可选驱动器限流：50mA至250mA 

       - 可配置驱动器输出：PNP、NPN或推挽 

⚫ 多路复用SPI/UART接口选项 

⚫ 集成5V和3.3V线性稳压器，可选外部稳压

器输入 (5V) 

⚫ 集成LED驱动器 

⚫ 集成保护特性，支持可靠通信 

- 热插拔保护 

- 过流、过温和欠压的故障指示 

- 尖峰脉冲滤波器，改善突发噪声 

⚫ 传感器I/O接口提供高达40V的反极性保护 

⚫ 工作温度范围：-40°C至+125°C 

⚫ 节省空间的小型封装 

       - QFN24 封装  

       - WLCSP25 封装  

 

 产品简述 

MSN14827 是一款双驱动器的 IO-Link 设备收发

器，使用 IO-Link 接口实现工业双向点对点通信，符合

PHY2（三线制连接），支持 COM1（4.8 kbaud）、

COM2（38.4 kbaud）和 COM3（230.4 kbaud）模

式，还集成了数字输出 (DO) 和数字输入 (DI) 辅助通

道。 

  MSN14827 集成了两个具有反极性保护功能的低

功耗驱动器， 以及用于低噪声模拟/数字电源的 5V 和

3.3V 线性稳压器。 MSN14827 具有灵活的控制接口，

除了用于实现可配置性和扩展诊断能力的 SPI 接口，还

提供多路复用 UART/SPI 选项，允许使用一个串行微控

制器共享 SPI 和 UART 接口。此外，针对欠压、过流和

过温情况，提供故障报告和内部保护功能。 

 

应用 

⚫ 工业传感器 

⚫ 工厂自动化 

⚫ 过程自动化 

⚫ 远程 IO 中的 IO-Link PHY 

 

 订购信息 

*暂未提供此封装。若有需要，请联系杭州瑞盟销售中心 

产品型号 封装形式 丝印名称 

MSN14827N QFN24 14827N 

*MSN14827C WLCSP25 14827C 
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内部框图   
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管脚说明  
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管脚编号 管脚名称 管脚属性 管脚描述 

1 CS̅̅ ̅̅ /PP I SPI 模式片选逻辑输入；PIN 模式推挽选择输入 

2 RX O C/Q 接收器逻辑输出 

3 TXEN I C/Q 驱动器使能逻辑输入 

4 TX I C/Q 驱动器逻辑输入 

5 V5 - 5V 电源电压 

6 REG O 5V 线性稳压器输出 

7 LED1 O LED1 驱动器输出 

8 C/Q I/O C/Q 接收器输入；C/Q 驱动器输出 

9 V24 - 24V 电源电压 

10 GND - 地 

11 DO O DO 驱动器输出 

12 DI I DI 接收器输入 

13 V33 O 3.3V 线性稳压器输出 
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管脚编号 管脚名称 管脚属性 管脚描述 

14 VL - 3.3V 数字电源电压 

15 LI O DI 接收器逻辑输出 

16 UARTSEL I UART 接口选择逻辑输入 

17 LO I DO 驱动器逻辑输入 

18  WU̅̅ ̅̅ ̅̅  O 唤醒请求逻辑输出 

19 LED1IN I LED1 驱动器逻辑输入 

20 IRQ̅̅ ̅̅ ̅/OC̅̅ ̅̅ ̅ O 故障中断逻辑输出；过流检测逻辑输出 

21 SDO/RX/THSH O 
SPI 串行数据输出；C/Q 接收器逻辑输出； 

过温保护指示逻辑输出 

22 
CLK/TXEN/ 

200MA 
I 

SPI 时钟输入；C/Q 驱动器使能逻辑输入； 

电流限制配置逻辑输入 

23 SPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅ I SPI 模式选择逻辑输入；PIN 模式选择逻辑输入 

24 SDI/TX/NPN I 
SPI 串行数据输入；C/Q 驱动器逻辑输入； 

驱动模式选择逻辑输入 

 

A

B

C

D

1 2 3 4 5

E

C/Q V24 GND DO DI

V5 REG LED1 V33 VL

TX TXEN LED2 UARTSEL LI

RX SPI/PIN
SDO/RX/

THSH
WU LO

CS/PP
SDI/TX/

NPN
CLK/TXEN/

200MA
IRQ/OC LED1IN

MSN14827C 
WLCSP25  

 

管脚编号 管脚名称 管脚属性 管脚描述 

A1 C/Q I/O C/Q 接收器输入、C/Q 驱动器输出 

A2 V24 - 24V 电源电压 
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管脚编号 管脚名称 管脚属性 管脚描述 

A3 GND - 地 

A4 DO O DO 驱动器输出 

A5 DI I DI 接收器输入 

B1 V5 - 5V 电源电压 

B2 REG O 5V 线性稳压器输出 

B3 LED1 O LED1 驱动器输出 

B4 V33 O 3.3V 线性稳压器输出 

B5 VL - 3.3V 数字电源电压 

C1 TX I C/Q 驱动器逻辑输入 

C2 TXEN I C/Q 驱动器使能逻辑输入 

C3 LED2 O LED2 驱动器输出 

C4 UARTSEL I UART 接口选择逻辑输入 

C5 LI O DI 接收器逻辑输出 

D1 RX O C/Q 接收器逻辑输出 

D2 SPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅ I SPI 模式选择逻辑输入；PIN 模式选择逻辑输入 

D3 
SDO/RX/ 

THSH 
O 

SPI 串行数据输出；C/Q 接收器逻辑输出； 

过温保护指示逻辑输出 

D4  WU̅̅ ̅̅ ̅̅  O 唤醒请求逻辑输出 

D5 LO I DO 驱动器逻辑输入 

E1 CS̅̅ ̅̅ /PP I SPI 模式片选逻辑输入；PIN 模式推挽选择输入 

E2 SDI/TX/NPN I 
SPI 串行数据输入；C/Q 驱动器逻辑输入； 

驱动模式选择逻辑输入 

E3 
CLK/TXEN/ 

200MA 
I 

SPI 时钟输入；C/Q 驱动器使能逻辑输入； 

电流限制配置逻辑输入 

E4 IRQ̅̅ ̅̅ ̅/OC̅̅ ̅̅ ̅ O 故障中断逻辑输出；过流检测逻辑输出 

E5 LED1IN I LED1 驱动器逻辑输入 
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极限参数 

芯片使用中，任何超过极限参数的应用方式会对器件造成永久的损坏，芯片长时间处于极限工作状态可能

会影响器件的可靠性。极限参数只是由一系列极端测试得出，并不代表芯片可以正常工作在此极限条件下。 

参数 符号 额定值 单位 

24V 电源电压 V24 -40  +40 V 

C/Q 接收器输入/驱动器 

输出 
VC/Q 

MIN:-40V 和（V24-40V）之间的较大值 

MAX:+40V 和（V24+40V）之间的较小值 

V 

DO 驱动器输出 VDO V 

DI 接收器输入 VDI V 

5V 电源电压 V5 -0.3  +6 V 

3.3V 电源电压 VL -0.3  +6 V 

5V 线性稳压器输出 VREG -0.3  (V5+16) V 

LED 驱动器输出 VLED1, VLED2 -0.3  (V5+0.3) V 

逻辑控制输入 

VCS̅̅ ̅̅ /PP, VTXEN, VTX, 

VLED1IN, VLI,  

 VUARTSEL, 

VCLK/TXEN/200MA, 

VSPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅,  

 VSDI/TX/NPN 

-0.3  (VL+0.3) V 

逻辑控制输出 

VRX, VLI, VLO，VWU̅̅ ̅̅ ̅̅ , 

VSDO/RX/THSH，

VIRQ̅̅ ̅̅ ̅/OC̅̅ ̅̅̅ 

-0.3  (VL+0.3) V 

焊接温度(10s) TSOLDER 260 °C 

工作温度 TA  -40  +125 °C 

存储温度  TSTG  -65  +150 °C 

ESD (HBM)  VHBM  ±4000 V 

 

ESD 注意事项 

 

   

静电在很多地方都会产生，采取下面的预防措施，可以有效防止由于受静电放电

的影响而引起的损坏： 

1. 操作人员要通过防静电腕带接地。 

2. 设备外壳必须接地。 

3. 装配过程中使用的工具必须接地。 

4. 必须采用导体包装或抗静电材料包装或运输。 
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推荐工作条件 

参数 符号 最小值 典型值 最大值 单位 

V24 电源电压范围 V24 9 24 30 V 

V5 电源电压范围 V5 4.5 5 5.5 V 

VL 电源电压范围 VL 2.5 3.3 5.5 V 
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电气参数 

除非另外说明，REG 悬空, V24=24V，V5=5V，VL=3.3V，TA=25°C。 

参数 符号 测试条件 最小值 典型值 最大值 单位 

电源电压 

V24 欠压锁定阈值 V24UVLO 
V24 上升  7.7  

V 
V24 下降  7.1  

V24 欠压锁定 

阈值迟滞 

V24UVLO_

HYST 
  550  mV 

V24 电源功耗 I24 

V5 由外部

供电，

REG 悬空 

C/Q 和 DO 禁能

（C/Q_Dis=1，

DO_Dis=1) 

 0.3  

mA 

C/Q 和 DO 为 PP 模

式，CL[10]=11，

C/Q=1，DO=1，

C/Q、DO 无负载 

 1.3  

C/Q 和 DO 为 PP 模

式，CL[10]=11，

C/Q=0，DO=0，

C/Q、DO 无负载 

 1.4  

V24 低压报警阈值 V24W 
V24 上升  16.3  V 

V24 下降  15.7  V 

V5 欠压锁定阈值 V5UVLO 
V5 上升  3.9  V 

V5 下降  3.85  V 

V5 电源功耗 I5 

V5 由外部

供电，

REG 悬空 

C/Q 和 DO 禁能

（C/Q_Dis=1，

DO_Dis=1), 

V33 禁能

（V33_Dis=1) 

 0.68  mA 

CQ 和 DO 为 PP 模式

CL[10]=11,CQ=1，

DO=1,V33 使能，

CQ、DO、V33 无负载 

 1.69  mA 

CQ 和 DO 为 PP 模式

CL[10]=11,CQ=0，

DO=0,V33 使能，

CQ、DO、V33 无负载 

 1.72  mA 
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参数 符号 测试条件 最小值 典型值 最大值 单位 

VL 欠压锁定阈值 VLUVLO   1.8  V 

VL 电源功耗 IL 
所有逻辑输入置 VL 或 GND， 

所有逻辑输出悬空 
 1  μA 

5V 线性稳压器 

V5 输出电压 V5 
REG=V5，V5 无负载， 

9V≤V24≤30V 
 5.00  V 

负载调整率 ΔV5_LDR 
REG=V5，0mA<ILOAD<30mA，

V24=24V 
 0.07  % 

线性调整率 ΔV5_LNR 
REG=V5，ILOAD=1mA，V24 

=9V30V 
 0.02  mV/V 

REG 输出电流 IREG 内部稳压器或外部 NPN   30 mA 

V24 REG 压差 ΔVREG V24=9V，V5=4.5V，IREG=5mA  1.7  V 

REG 开路电压 VREG_OPN V24=30V，V5=4.5V，REG 无负载  12  V 

V5 电容 CV5 REG=V5  1  μF 

3.3V 线性稳压器 

V33 输出电压 V33 V33 无负载  3.3  V 

负载调整率 ΔV33_LDR 0mA<ILOAD<30mA  1  % 

V33 电容 CV33 REG=V5  1  μF 

C/Q，DO 驱动器 

驱动器 

导通电阻 

ROH 
高边使能，V24=24V，CL[10]=11, 

ILOAD=-200mA 
 4.8  

Ω 

ROL 
低边使能，V24=24V，CL[10]=11, 

ILOAD=+200mA 
 2.2  

驱动器限流值 ICL 

SPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅=1， 

VDRIVER=(V24-

3V) 或 3V，

CL_Dis=0 

CL[10]=00  65  

mA 

CL[10]=01  115  

CL[10]=10  230  

CL[10]=11  290  

SPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅=0， 

VDRIVER=(V24-

3V)  或 3V 

CLK/THEN/ 

200MA=0 
 120  

CLK/THEN/ 

200MA=1 
 235  

驱动器峰值电流 ICL_PEAK 直流电流  550  mA 
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参数 符号 测试条件 最小值 典型值 最大值 单位 

C/Q 漏电流 ILEAK_C/Q 

C/Q 驱动器禁能（C/Q_Dis=1），

V24=24V，(V24-40V)≤VC/Q≤

+40V 

 7  

μA 

DO 驱动器

使能 

NPN 模式，置为高

阻抗（TX=L） 

VC/Q=24V 

 -14  

PNP 模式，置为高阻

抗（TX=H），

VC/Q=0V 

 4  

PNP 模式，置为高阻

抗（TX=L），

VC/Q=24V 

 -20  

PNP 模式，置为高阻

抗（TX=L），

VC/Q=0V 

 4  

DO 漏电流 ILEAK_DO 

DO 驱动器禁能（DO_Dis=1），

V24=24V，(V24-40V)≤VDO≤+40V 
 0  

μA 
DO 驱动器

使能 

NPN 模式，置为高

阻抗（LO=L），

VDO=24V 

 -8.5  

PNP 模式，置为高阻

抗（LO=H），

VDO=0V 

 4  

PNP 模式，置为高阻

抗(CQDOPar=1，

TXEN=L)，

VDO=24V 

 -14.5  

PNP 模式，置为高阻

抗(CQDOPar=1，

TXEN=L)，VDO=0V 

 4  

C/Q 输出 

反向电流 
IREV_C/Q 

C/Q 驱动器使能，PP 模式，

V24=30V， 

VC/Q=(V24+5V) 或 (VGND-5V) 

 -500  μA 

DO 输出 

反向电流 
IREV_DO 

DO 驱动器使能，PP 模式，

V24=30V， 

VDO=(V24+5V) 或(VGND-5V) 

 -500  μA 
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参数 符号 测试条件 最小值 典型值 最大值 单位 

弱下拉电流 IPD 

SPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅=H， 

驱动器禁能

(C/Q_Dis=1，

DO_Dis=1) 

VDRIVER=5V，

C/Q_WPD=1， 

DO_WPD=1， 

C/Q_WPU=0， 

DO_WPU=0 

 -340  

μA 
VDRIVER=24V， 

C/Q_WPD=1， 

DO_WPD=1， 

C/Q_WPU=0， 

DO_WPU=0 

 -440  

弱上拉电流 IPU 

SPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅=H， 

驱动器禁能

(C/Q_Dis=1，

DO_Dis=1)，

VDRIVER=V24-5V 

C/Q_WPD=1， 

DO_WPD=1， 

C/Q_WPU=0， 

DO_WPU=0 

 300  μA 

C/Q，DI 接收器 

输入电压范围 VIN  V24-40  +40 V 

C/Q,DI 高输入 

阈值 
VTH C/Q 驱动器禁能 

V24>18V  11.8  V 

V24<18V  66.5  
% of 

V24 

C/Q,DI 低输入 

阈值 
VTL C/Q 驱动器禁能 

V24>18V  9.6  V 

V24<18V  54.5  
% of 

V24 

C/Q,DI 输入迟滞 VHYS_C/Q C/Q 驱动器禁能 

V24>18V  2  V 

V24<18V  11.5  
% of 

V24 

C/Q 输入电容 CIN_C/Q 
驱动器禁能，弱上拉和弱下拉禁能，

f=100kHz 
 50  pF 

DI 输入电容 CIN_DI f=100kHz  10  pF 

C/Q 输入电流 IIN_C/Q 

C/Q 驱动器禁能

(C/Q_Dis=1)， 

C/Q 接收器使能

V24=24V 

-5V≤VC/Q≤

（V24+5V） 
 -6.5  

μA 
（V24-40V）≤

VC/Q≤+40V 
 -13.5  
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参数 符号 测试条件 最小值 典型值 最大值 单位 

DI 漏电流 ILEAK_DI 

DI 接收器禁能

（DI_Dis=1）,V24=24V, 

（V24-40V）≤VDI≤+40V 

 -25  μA 

DI 输入电流 IIN_DI 
DI 接收器使

能，V24=24V 

-5V≤VDI≤

（V24+5V） 
 -6.8  

μA 
（V24-40V）

≤VDI≤+40V 
 -31.5  

逻辑控制输入(CS/PP,TXEN,TX,LO,LED1IN,CLK/TXEN/200MA,SPI/PIN ,SDI/TX/NPN) 

逻辑低电平输入电压 VIL    0.2×VL V 

逻辑高电平输入电压 VIH  0.8×VL   V 

逻辑输入漏电流 ILEAK 逻辑输入=GND 或 VL  0  μA 

逻辑控制输出(RX,LI,WU ,IRQ/OC ,SDO/RX/THSH) 

逻辑低电平输出电压 VOL IOUT=-5mA  0.04  V 

逻辑高电平输出电压 VOH IOUT=5mA  3.15  V 

IRQ̅̅ ̅̅ ̅/OC̅̅ ̅̅ ̅开漏电流 ILK_OD IRQ̅̅ ̅̅ ̅/OC̅̅ ̅̅ ̅=GND 或 VL  0  μA 

SDO 漏电流 ILK_SDO 
SPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅=H，CS̅̅ ̅̅ /PP=H， 

SDO/RX/THSH=GND 或 VL 
 0  μA 

RX,LI 漏电流 ILK_RXLI 

SPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅=H，DI_Dis=1，

RX_Dis=1， 

RX，LI=GND 或 VL 

 0  μA 

LED 驱动器（LED1,LED2） 

LED 低电平输出电压 VLEDOL IOUT=-5mA  0.05  V 

LED 高电平输出电压 VLEDOH IOUT=10mA  4.75  V 

过温阈值 

过温报警温度 TWRN   +135  ℃ 

过温报警迟滞 TWRN_HYS   20  ℃ 

驱动器过温保护温度 TSHUT_D   +145  ℃ 

驱动器过温保护迟滞 TSHUT_DHYS   20  ℃ 

芯片过温保护温度 TSHUT_IC   +155  ℃ 

芯片过温保护迟滞 TSHUT_ICHYS   20  ℃ 
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开关特性 

若无特别说明，REG 悬空，TA=25°C，V24=24V，V5=5V，VL=3.3V。 

参数 符号 测试条件 最小值 典型值 最大值 单位 

驱动器从低至高传输延

时（图 2） 
tPDLH_PP 

PP 和 PNP 模式  0.16  
μs 

NPN 模式  12.6  

驱动器从高至低传输延

时（图 2） 
tPDHL_PP 

PP 和 NPN 模式  0.17  
μs 

PNP 模式  11.5  

驱动器延时偏差 tSKEW PP 模式，|tPDLH-tPDHL|  -0.04  μs 

驱动器上升时间（图 2） tRISE PP 和 PNP 模式  0.13  μs 

驱动器下降时间（图 2） tFALL PP 和 NPN 模式  0.13  μs 

驱动器高使能时间 

（图 6） 
tENH 

PP 和 PNP 模式，

CQDOPar=1,  

DO 为跟踪模式 

 0.16  μs 

驱动器低使能时间 

（图 4） 
tENL 

PP 和 NPN 模式，

CQDOPar=1,  

DO 为跟踪模式 

 0.16  μs 

驱动器高禁能时间 

（图 4） 
tDISH 

PP 和 PNP 模式，

CQDOPar=1,  

DO 为跟踪模式 

 1.8  μs 

驱动器低禁能时间 

（图 6） 
tDISL 

PP 和 NPN 模式，

CQDOPar=1,  

DO 为跟踪模式 

 2  μs 

C/Q,DI 接收器（图 8） 

C/Q 接收器从低至高 

传输延时 
tPRLH_C/Q 

SPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅=H 或 L,C/QFil=0  0.87  
μs 

SPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅=H, C/QFil=1  0.23  

C/Q 接收器从高至低 

传输延时 
tPRHL_C/Q 

SPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅=H 或 L, C/QFil=0  0.87  
μs 

SPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅=H,C/QFil=1  0.23  

DI 接收器从低至高传输

延时 
tPRLH_DI   1.9  μs 

DI 接收器从高至低传输

延时 
tPRHL_DI   2  μs 
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参数 符号 测试条件 最小值 典型值 最大值 单位 

驱动器限流时间 

限流死区时间 tCL_ARBL 
SPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅=H 

CL_BL[10]=00  0.13  

ms 

CL_BL[10]=01  0.5  

CL_BL[10]=10  1  

CL_BL[10]=11  5  

SPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅=L  0.13  

自动重启周期 1 tCL_ARP 
SPI/PIN̅̅ ̅̅ ̅=H, 

ArEn=1 

TAr[10]=00  50  

ns 
TAr[10]=01  100  

TAr[10]=10  200  

TAr[10]=11  500  

唤醒检测（图 10） 

最小唤醒输入脉宽 tWUMIN CL=3nF  65  

μs 最大唤醒输入脉宽 tWUMAX   100  

唤醒输出低电平脉宽 tWUL   200  

SPI 时序（CS/PP,CLK/TXEN/200MA,SDI/TX/NPN,SDO/RX/THSH)（图 11） 

最大 SPI 时钟频率     12.5 MHz 

CLK/TXEN/200MA  

时钟周期 
tCH+tCL  80   ns 

CLK/TXEN/200MA  

高电平脉冲宽度 
tCH  40   ns 

CLK/TXEN/200MA  

低电平脉冲宽度 
tCL  40   ns 

CS̅̅ ̅̅ /PP 下降沿至 

CLK/TXEN/200MA  

上升时间 

tCSS  20   ns 

CLK/TXEN/200MA 上

升至 

CS̅̅ ̅̅ /PP 上升保持时间 

tCSH  40   ns 

SDI/TX/NPN 保持 

时间 
tDH  10   ns 
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参数 符号 测试条件 最小值 典型值 最大值 单位 

SDI/TX/NPN 设置 

时间 
tDS    25 ns 

SDO/RX/THSH 数据

传输延时 
tDO    20 ns 

SDO/RX/THSH 上升

和下降时间 
tFT    20 ns 

最小CS̅̅ ̅̅ /PP 脉冲宽度 tCSW  10   ns 

注1：PIN模式下不提供自动重启周期测试功能。 
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测试电路 

TXEN

TX

LO

C/Q,
DOMSN14827

V24

GND

3.3nF 5kΩ

TXEN

TX

LO

C/Q,
DOMSN14827

V24

GND

3.3nF

5kΩ

GND GND

V24

Push-Pull、PNP模式 NPN模式

 

图 1. 驱动器开关测试电路 
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图 2. 驱动器开关输出测量波形 
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图 3. C/Q 驱动器低电平使能、高电平禁能测试电路 
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TXEN

C/Q

tENL

50%

10%

VL

GND

V24

GND

tDISH

 

 

图 4.C/Q 驱动器低电平使能、高电平禁能测量波形 
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V24

GND

GND
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图 5. C/Q 驱动器高电平使能、低电平禁能测试电路 
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图 6. C/Q 驱动器高电平使能、低电平禁能测量波形 
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TXEN

C/Q，DI

RX,
LIMSN14827

V24

GND

15pF

GND

GND

 
 

图 7. 接收器开关测试电路 
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图 8. 接收器开关测量波形 
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图 9. 唤醒检测测试电路 
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TXEN

C/Q

<tWUMIN

VL

GND

VL

GND
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TX
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图 10. 唤醒检测测量波形 
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图11. SPI读/写时序特性 
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典型应用图 
 

C/Q
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UARTSEL
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SPI/PIN

IRQ/OC

LED1IN
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TX

RX

WU
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GND

4

13

2
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L- L+

DI/DO

Microcontroller

LED1 LED2

3.3V

1μF

1μF

5V

0.1μF

10KΩ

DI

DO

1KΩ

0.5KΩ 0.5KΩ

VCC

GPIO

GPO

SPI

IRQ
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TX

RX

GND

 

注：仅 WLCSP25 封装有 LED2 管脚。 
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封装外形图 

QFN24 

 

符号 
尺寸（毫米） 

最小值 典型值 最大值 

A 0.700 0.750 0.800 

A1 0.000 - 0.050 

A2 0.203 REF 

b 0.200 0.250 0.300 

D 3.900 4.000 4.100 

E 3.900 4.000 4.100 

D1 2.300 2.400 2.500 

E1 2.300 2.400 2.500 

e 0.500 BSC 

L 0.300 0.400 0.500 

k 0.400 REF 
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印章与包装规范 

1. 印章内容介绍 
 

14827N

XXXXXXX

   

14827C

XXXXXXX

 

产品型号：14827N、14827C 

生产批号：XXXXXXX 

 

2. 印章规范要求 

采用激光打印，整体居中且采用 Arial 字体。 

 

3. 包装规范说明 

 

 

 

 

 

 

型号 封装形式 颗/卷 卷/盒 颗/盒 盒/箱 颗/箱 

MSN14827N QFN24 4000 1 4000 8 32000 

MSN14827C WLCSP25 3000 1 3000 8 24000 
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免责声明 

⚫ 瑞盟保留说明书的更改权，恕不另行通知。 

客户在下单前应获取最新版本资料，并验证相关信息是否完整。 

⚫ 在使用瑞盟产品进行系统设计和整机制造时，买方有责任遵守安全标准并采取相应的安全措施，以避免潜

在失败风险可能造成的人身伤害或财产损失。 

 

 

 

 

 

   +86-571-89966911   

杭州市滨江区伟业路 1 号 

高新软件园 9 号楼 701 室 
   http:// www.relmon.com 
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